Fyzika I. KME 1 — 1. paralelka, prednésejici Ilona Ali Blahova

11. Galileiho transformace: transformace polohového vektoru,

rychlosti a zrychleni; klasicky princip relativity.

1 Galileiho transformace

Galileiho pozorovani — rovnomérny piimocary pohyb se neda zjistit (pouze ve vztahu k okoli)

Uvazujme dvé inercidlni vztazné soustavy S, S', kde S’ se pohybuje vii¢i S pohybem rovnomérnym

primocarym ve sméru x-ové souradnocové osy konstantni rychlosti v. Pro souradnicové osy plati:

x, 2’ splyvajl, y || v/, 2 || 2/

(1)

V ¢ase t = 0s se pocatek O soustavy S rovnd pocatku O’ soustavy S'. Cas plyne v obou soustavach

stejné, proto plati t = t'.

1.1 Specialni Galileiho transformace

1.1.1 Transformace polohového vektoru

Pro zpétnou transformaci plati

1.1.2 Transformace rychlosti

Pro zpétnou transformaci plati

¥=x—vt,y =y, 2 =2

r'=7—ut, kde v = (v, 0, 0)

, d
r =x—vt —
dt
dz’ dx
dt dt
/
Uy = Uy — U
,_ —_—
Uy = Uy, Uy = Uy
—/ — —
U =u—v
_ / . / . /
Uy = Uy, + 0, Uy = Uy, Uz = U
u=u"+v



1.1.3 Transformace zrychleni

d
= u, — 13
Uy =Us — v [ (13)
du!,  du
R - 14
dt dt (14)
al, = a, (15)
a, = ay, a, = a, (16)
i' =d (17)
7 predchozi rovnice vyplyva
m'd'=ma (18)
Za predpokladu, ze m = m/, plati B B
F'=F (19)

Klasicky princip relativity — zakony mechaniky maji v libovolné inercidlni vztazné soustavé stejny
tvar



