Fyzika I. KME 1 — 1. paralelka, prednasejici llona Ali Bldhova
12. Zrychleny pohyb soustav souradnic: transformace
polohového vektoru, rychlosti a zrychleni; existence setrvacné
sily.

1 Zrychleny pohyb soustav souradnic

Uvazujme dvé vztazné soustavy S, S', kde S’ se pohybuje vii¢i S (S je inercidlni vztaZnd soustava)
pohybem zrychlenym ve sméru z-ové soufadnicové osy rychlosti @(t) = a(t)t. S’ nenf inercidlni vz-
tazna soustava, protoze kazda soustava, kterd se pohybuje pohybem zrychlenym viici inercidlni vztazné
soustave, neni inercidlni vztaznou soustavou. Nyni ukdzeme, co z tohoto faktu vyplyva dale.

Pro souradnicové osy plati:
x, a'splyvajf, y |y, = || &/ (1)

V ¢ase t = 0s se pocatek O soustavy S rovnd pocatku O’ soustavy S'. Cas plyne v obou soustavich
stejné, proto plati t = t’. Pro y-ové a z-ové souradnice polohového vektoru, rychlosti a zrychleni plati

= Gy (2)
z = a (3)

V case t = 0s plati pro x-ovou souradnici polohového vektoru
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=z, U =u,, a

o' = Z(t) (4)

de! _dr_da()
At dt dt

Nasledné vyjadrime z-ovou souradnici rychlosti a zrychleni

Kde pro zrychleni soustavy S plati

da(t)  d*z(t)
dt  de?

alt) =

Pro polohovy vektor, vektor rychlosti a vektor zrychleni v soustavé S’ tedy miiZeme psat



II. Newtonuv zakon ma v inercidlni vztazné soustavé tvar

F=ma (13)
V soustavé S’ pohybujici se se zrychlenim 5(t) ovsem plati
ma' =md—ma=F + F,, kde Fs, = —ma (14)

F prava sila, dana interakci téles
F, setrva¢na sila, kterd nemé podstatu v interakei téles, ale ve zrychleném pohybu soustavy S’
V neinercialni vztazné soustavé tedy plati

—

ma' =F + (15)
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