Fyzika I. KME 1 — 1. paralelka, prednésejici Ilona Ali Blahova
6. Rozklad zrychleni na slozky, odvozeni te¢né¢ho a
normalového zrychleni.

1 Rozklad zrychleni na slozky

Jenotkovy vektor ve sméru zrychleni

1.1 Tecna slozka

Tecné slozka zrychleni je potom rovna

1.2 Normalova slozka

Normalova slozka je rovna
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Odvozeni norméalové slozky zrychleni na zakladé nahrazeni malého tseku trajektorie ¢asti kruznice
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Odtud lze vztah pro norméalovou slozku upravit na tvar
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Tecna a normélova slozka zrychleni jsou vzajemné na sebe kolmé. Pro velikost celkového zrychleni
miizeme podle Pythagorovy véty psat
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